附件
2026年度具身智能领域重点科研攻关

指南（第一批）

（简表）

	序号
	领域
	榜单名称
	攻关时限

	1
	灵巧手
	直驱高动态灵巧手关键技术与系统
	2年内

	2
	
	仿生肌电灵巧手关键技术与系统
	2年内

	3
	执行器
	超微型反向式行星滚柱丝杠关键技术研究
	2年内

	4
	
	原生防爆高性能机器人一体化关节关键技术与系统
	2年内

	5
	大脑算法
	三维空间多模态感知与统一表征关键技术
	2年内

	6
	
	端侧流式多模态具身智能大脑关键技术
	2年内

	7
	芯片
	高性能高可靠机器人实时控制与驱动集成MCU关键技术
	2年内

	8
	
	存算一体具身智能决策推理关键技术与系统
	2年内

	9
	能源
	具身智能机器人专用高性能固液混合锂电池技术
	2年内

	10
	
	高动态高精度人形机器人专用BMS技术
	2年内




